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F7F  Tigrecat
No.  d'aliment :  FLW302

1

Comme  pour  les  autres  warbirds  FlightLineRC,  le  F7F3  Tigercat  arrive  peint  de  manière  experte  et  prêt  à  être  personnalisé.  Quatre  jeux  de  décalcomanies  sont  inclus  dans  
la  boîte.  Choisissez  parmi  ces  décalcomanies  ou  recréez  votre  propre  livrée  historique  comme  vous  le  souhaitez !

La  vitesse  maximale  du  modèle  est  de  125  km/h/78  km/h  et  la  durée  de  vol  confortable  varie  entre  5  et  7  minutes  avec  une  paire  de  batteries  LiPo  4  s  de  3  000  mAh  ou  4  000  mAh,  
respectivement.  Pour  des  vitesses  encore  plus  rapides  approchant  155  km/h/97  km/h  et  des  performances  verticales  étendues,  un  système  d'alimentation  sport  en  option  utilisant  
des  moteurs  3 648880  KV  et  des  hélices  bipales  12  x  8  est  disponible  pour  un  achat  séparé.

La  surface  généreuse  de  l'aile  du  F7F3  permet  une  distance  minimale  de  décollage  de  15  à  20  mètres,  et  sa  roue  avant  de  70  mm  de  diamètre,  ses  roues  principales  de  
80  mm  de  diamètre  et  ses  jambes  de  force  en  acier  épaisses  sont  excellentes  pour  les  opérations  sur  les  aérodromes  en  herbe.  Une  mise  à  niveau  optionnelle  de  jambe  de  
compression  est  disponible  pour  les  herbes  extrêmes  ou  les  conditions  plus  difficiles.  Le  train  d'atterrissage  tricycle  réduit  le  risque  de  basculement  vers  l'avant  après  l'atterrissage  
et  rend  la  taxation  au  sol  très  stable.  Quatre  volets  ralentissent  l'avion  pour  des  atterrissages  contrôlés  à  des  vitesses  d'environ  25  km/h/15,6  km/h.  Nous  recommandons  un  Down  
Elevator  MIX  pour  correspondre  au  déploiement  des  volets.

Dans  les  airs,  le  FlightLineRC  F7F3  Tigercat  présente  une  stabilité  latérale  fantastique,  est  très  facile  à  contrôler  sur  une  large  plage  de  vitesse  et  présente  un  décrochage  
prévisible  avec  une  récupération  facile.  Nous  avons  conçu  cet  avion  pour  qu'il  soit  un  équilibre  judicieux  entre  vitesse  de  pointe,  performances  verticales,  durée  de  vol,  transport  
pratique,  réalisme  à  l'échelle  sportive  et  présentation  à  l'échelle  globale.  Il  s'agit  de  notre  septième  warbird  FlightLineRC  et  il  continue  d'innover  et  de  relever  la  barre  de  valeur  pour  
ses  propriétaires.  Possédez  le  premier  F7F3  Tigercat  électrique  à  mousse  produit  en  série  au  monde  et  démarquezvous  dès  aujourd'hui  sur  votre  terrain  de  vol !

En  hommage  à  ce  célèbre  avion,  nous  sommes  fiers  de  présenter  le  FlightLineRC  F7F3  Tigercat,  qui  est  le  premier  Tigercat  RC  électrique  à  mousse  produit  en  série  au  
monde.  L'envergure  de  1  600  mm  du  F7F3  Tigercat  et  son  échelle  sportive  1/10  correspondent  à  notre  populaire  P38  Lightning,  et  les  deux  semblent  excellents  en  formation  de  
vol  ensemble !  Méticuleusement  conçue  pour  incorporer  des  renforts  en  mousse  EPO,  en  bois,  en  plastique  et  en  carbone,  notre  conception  est  facile  à  assembler  et  à  entretenir,  
et  offre  la  résistance  et  la  puissance  nécessaires  pour  satisfaire  tout  pilote  d'avion  RC.  Les  moitiés  d'aile  principale,  le  stabilisateur  horizontal  et  les  deux  nacelles  de  moteur  
s'installent  chacune  avec  quatre  vis.  Un  nouveau  faisceau  de  câbles  en  ruban  pliable  simplifie  chaque  connexion  d'aile  à  une  au  lieu  de  cinq,  de  sorte  que  l'aile  peut  être  fixée  en  
moins  d'une  minute.  L'antenne  et  les  canons  des  armes  à  feu  sont  également  conçus  pour  glisser  facilement  afin  d'éviter  tout  dommage  pendant  le  transport.

Le  FlightLineRC  F7F3  Tighercat  est  livré  avec  une  électronique  fiable  préinstallée,  utilisant  sept  servos  Metal  Gear  Digital  de  9g  et  deux  servos  Metal  Gear  Digital  de  17g  
pour  contrôler  la  direction,  le  gouvernail,  la  profondeur,  les  ailerons  et  les  volets.  L'avion  utilise  nos  LED  DayBright  3W  pour  la  visibilité.  Les  lumières  statiques  du  bout  des  ailes  
restent  allumées  et  le  phare  d'atterrissage  unique  ne  s'allume  que  lorsque  le  train  d'atterrissage  est  sorti,  pour  un  réalisme  ultime.  Pour  une  puissance  passionnante  et  efficace,  
l'avion  est  équipé  d'une  paire  de  moteurs  sans  balais  3748600KV,  d'hélices  à  3  pales  12*7  (standard/inverse)  et  de  contrôleurs  60A.

La  baie  de  batterie  aux  dimensions  généreuses  peut  accueillir  vos  batteries,  votre  récepteur  et  votre  gyroscope  en  option  dans  une  disposition  proprement  organisée.  Les  
portes  de  cabine  en  plastique  à  couverture  complète  sont  articulées  à  ressort  pour  un  fonctionnement  simple  et  fiable  et  les  détails  du  moteur  radial  en  plastique  ajoutent  du  
réalisme  à  votre  modèle.  Pour  garantir  un  ajustement  sécurisé,  le  cockpit  de  ce  FlightLineRC  F7F3  Tigercat  est  maintenu  par  des  aimants  et  un  loquet  coulissant.

Le  Grumman  F7F  Tigercat  est  un  avion  à  double  piston  développé  pendant  la  Seconde  Guerre  mondiale.  Conçu  à  l'origine  comme  un  chasseur  naval  embarqué,  le  Tigercat  
a  subi  plusieurs  itérations  et  a  ensuite  été  optimisé  pour  les  opérations  au  sol.  Bien  que  la  Seconde  Guerre  mondiale  ait  pris  fin  avant  d'être  pleinement  opérationnel  au  combat,  de  
nombreuses  variantes  du  Tigercat  ont  continué  à  servir  dans  d'autres  conflits  tels  que  la  guerre  de  Corée  et  à  d'autres  fins,  notamment  comme  chasseur  de  nuit,  plateforme  
d'attaque  au  sol  et  plateforme  de  reconnaissance  fiable.  Aujourd'hui,  la  renommée  du  Tigercat  comme  l'un  des  avions  à  pistons  les  plus  performants  de  l'histoire  de  l'aviation  se  
poursuit  en  temps  de  paix  lors  de  courses  aériennes,  de  spectacles  aériens  et  d'événements  commémoratifs  célébrant  les  hommes  et  les  femmes  qui  ont  servi  à  bord  de  ces  
avions.
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Manuel  et  décalcomanies

Queue  verticale

Ensemble  de  liaison

Queue  horizontale
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Aile  principale
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1600  mm  (63  pouces)

Lumières  LED  à  l'échelle

Train  d'atterrissage :  train  d'atterrissage  rentrant

Rabat�Oui

Gouvernail :  Oui

Moteur  sans  balais  3648880KV

Ascenseur�Oui

Hélice  bipale  12  x  8  (Standard /  Inversée)

Aileron :  oui

( Vendu  séparément)
Liste  des  pièces  de  rechange  haute  vitesse

Matériau :  EPO

Hélice :  3  pales  12x7  (2  pièces  standard/inverse)  ESC :  60A  (2  pièces)  
Servo :  9g  Digital  MG  x7,  17g  

Digital  MG  x2  Poids :  3200g/112,9  oz.  (SANS  batterie)

Figurine  pilote  à  l'échelle

Porte  cabine  avant/arrière

Chargement  des  ailes :  88  g/
dm².  Moteur :  moteur  sans  balais  3748600  KV  (2  pièces).

DANS

2
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Airleron  

Train  d'atterrissage

Rabat

Manette  de  Gaz

Phare  d'atterrissage

Feux  de  bout  d'aile
Feux  du  train  d'atterrissage

(PA3x12  4  pièces)

F7F  Tigrecat

DANS

g

ET

D

Vis

F

UN

BC

Étape  4

Boulon  de  fixation  d'hélice  
Vis  d'hélice  à  échelle  
(PA2,3x14mm  6pcs)

Dans  un  premier  temps,  comme  le  montre  la  photo  de  droite,  j'ai  
installé  les  hélices  tripales  standard/inverse,  et  je  les  ai  fixées  sur  
le  moteur.



Installer  l'hélice

B

,

Couverture  plastique

ET

Étape  2



4.  Collez  le  cachefil  en  plastique  sur  la  goulotte  à  fil.





Comme  le  montre  l'image,  connectez  tous  les  câbles  de  servo  et  
les  fils  d'éclairage  LED  à  un  côté  du  tableau  de  commande  de  l'aile  
principale.

Étape  1

Étape  3

F

Vis  rotative  
(PA2,3x14mm  3  pièces)  Vis  à  
moteur  sans  balais  3748600kv  
(PM3x10mm)

Fil  ESC  et  fil  ruban

D

Installez  le  module  moteur

UN

C




Ensuite,  connectez  le  fil  ruban  de  l’autre  côté.

1.  Utilisez  la  vis  pour  installer  le  module  moteur  sur  l'aile  principale  
2.  Mettez  tous  

les  fils  dans  le  passefils  3.



g

Instructions  d'installation  PNP
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(PWM4x8mm  4  pièces)

Remarque :  il  y  a  une  colle  EPO  sur  l'emballage,  veuillez  l'utiliser  
pour  coller.  La  colle  doit  être  répartie  uniformément  et  attendre  60  
secondes.  Ensuite,  installezla  dans  son  meilleur  état  de  colle.

Vis

F7F  Tigrecat 4

2.  Utilisez  4  vis  pour  fixer  l'aile  principale.

Étape  1

Étape  3

Installer  l'aile  principale

fuselage.
1.  Comme  le  montre  l'image,  installez  l'aile  principale  sur  le

Comme  le  montre  la  photo  de  droite,  utilisez  de  la  
colle  pour  fixer  le  fuselage  et  la  queue  verticale.

Étape  4

Étape  2

B

Tube  carbone  A  
(Ø10mmx300mm)

C

Tube  carbone  B  
(Ø8mmx255mm)

BQueue  verticale

UN

Tube  carbone  C  (Ø8mmx168mm)

Fuselage  A

DANSInstructions  d'installation  PNP

No.  d'aliment :  FLW302
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Vis  (KA2,6x8  4  pièces)

Tube  de  
carbone  de  queue  verticale  (Ø4mmx380mm)

Trou  de  montage  de  la  tige  de  poussée  d'aileron

Taille  de  la  tige  de  poussée  d'ascenseur Trou  de  montage  de  la  tige  de  poussée  d'ascenseur

Taille  de  la  tige  de  poussée  du  gouvernail

B

Taille  de  la  tige  de  poussée  de  l'aileron

C

UN

Trou  de  montage  de  la  tige  de  poussée  du  gouvernail

1  

2  3

1  

2  3

1  

2  3

1  

2  3

1  

2  3

DANS

UN

B
C

Instructions  pour  la  tige  de  poussée

Étape  1

Installer  l'aile  arrière

Étape  2

Instructions  d'installation  PNP

F7F  Tigrecat
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1

3

3

2

3

3

1

1

2

2
1

2
1

Diamètre  de  tige  de  poussée  Ø1,5mm

Diamètre  de  tige  de  poussée  Ø1 .  5mm

Diamètre  de  tige  de  poussée  Ø1 .  5mm

Diamètre  de  tige  de  poussée  Ø1,5mm

Diamètre  de  tige  de  poussée  Ø1,5mm

5
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63  mm  
(21/2")

95  mm  
(33/4")

63  mm  
(21/2")

58  mm  
(21/4")

80  mm  
(31/8")
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Tableau  de  commande  de  l'aile  principale  (gauche)Tableau  de  commande  de  l'aile  principale  (à  droite)

Airleron  

Train  d'atterrissage

Rabat

Manette  de  Gaz

Feux  de  bout  d'aile

Phare  d'atterrissage

DANS

Connectez  le  canal  d'ascenseur  dans  le  récepteur

DESTINATAIRE

L'avion  modèle  F7F  de  fil  

de  connexion  a  utilisé  le  fil  ruban,  afin  de  l'utiliser  plus  facilement.  Veuillez  vous  référer  à  la  photo  suivante,  connectez  l'équipement  électronique.

Instructions  d'installation  PNP

Connectez  le  canal  du  gouvernail  dans  le  récepteur

Connectez  le  canal  du  train  d'atterrissage  dans  le  récepteur

Connectez  le  canal  des  gaz  dans  le  récepteur

Connectez  le  canal  des  ailerons  dans  le  récepteur

Connectez  le  canal  des  volets  dans  le  récepteur

F7F  Tigrecat 6
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Tirez  
et  

ouvrez
autocollant  le  

cockpit  arrière.

Taux  de  décharge  de  C  >  30C

(27/8")
73mm

F7F  Tigrecat

DANS

Batterie  A

Batterie  B

Installez  la  batterie  à  l'avant  du  fuselage  
et  utilisez  du  ruban  adhésif  magique  pour  la  fixer.

Poste  de  pilotage

Velcro  B

Velcro  A

Bac  à  batterie
Taille  de  la  cabine  de  batterie

Avant  de  connecter  la  batterie  et  le  récepteur,  
veuillez  allumer  l'émetteur  et  vous  assurer  que  le  
manche  des  gaz  est  dans  la  position  la  plus  basse.

Taille  de  la  batterie

L=260  L=76  H=45(mm)

4S  14,8  V  3000  mAh  ~  4S  14,8  V  4000  mAh  (2  pièces)

Centre  de  gravité

Instructions  d'installation  PNP
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Test  de  direction  de  contrôle
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Aileron GouvernailAscenseur Volets

Taux  bas

Taux  élevé

Taux  D/R : 85 %Taux  D/R : 100 %

H1/H2  31mm/31mm
Taux  D/R : 100 %

Taux  D/R : 80 %
H1/H2  27mm/27mmH1/H2  20mm/20mmH1/H2  26mm/26mm

H1/H2  20mm/20mm H1/H2  34mm/34mm
Taux  D/R : 100 %

H1  29mm

H1  44mm
Taux  D/R : 100 %

F7F  Tigrecat9

DANS

H1

H1

H2

H1

H2

H1

H2

Attention  au  vol :  si  le  volet  est  abaissé,  le  nez  sera  vers  le  haut,  il  faut  que  la  gouverne  de  profondeur  vers  le  bas  corresponde.  nous  recommandons  un  
mélange  d'ascenseur  vers  le  bas  pour  correspondre :  utilisez  14 %  (3,5 mm)  pour  correspondre  si  petit  rabat,  utilisez  24 %  (5,5 mm)  pour  correspondre  si  grand  
rabat.

Double  tarif  et  réglage  du  vol

Volets

Ascenseur

Aileron

Instructions  d'installation  PNP

Gouvernail

No.  d'aliment :  FLW302
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Instructions  d'installation  PNP

+0  
0,05

Ø20.0

Ø9.0

4Ø2.6

8.8

5.8

12.6
29,0

5.2

No.  d'aliment :  FLW302

7.
0

dixF7F  Tigrecat

7.0

3648880KV3748600KV/3648880KV 3748600KV

13.3

Antenne

Arbre  moteur  (à  utiliser  pour  une  hélice  à  2  pales) Arbre  moteur  (à  utiliser  pour  une  hélice  à  3  pales) Unités : mm

Antenne

Armes  à  feuB

UN

Taille  du  moteur Unités : mmBase  fixe  en  X

Introduction  et  installation

DANS

Équipement  électronique

8.0*M3.0

Paramètre  du  moteur

Étape  1

Installer  le  moteur

UN

B

Étape  2

UN

Installer  les  pistolets  et  l'antenne

CB

ET

D

4  4.6

6

Machine Translated by Google



1

7 9

5

86

4

2

3

Servo  de  
direction  du  train  avant

F7F  Tigrecat11

(PWA2,3x8mm  4  pièces)

D

Positif



Inverse

B

7

1

Rabat

Modèle

Inverse

2

D

8Ascenseur

Hélice  à  2  pales

Si  vous  devez  acheter  un  servo  d'une  autre  marque,  veuillez  vous  
référer  à  la  liste  suivante  pour  choisir  la  bonne  taille  de  servo.

Aileron

400  mm

ET

ET

3

9



100mm

N°  Pos./Rév.  Longueur  de  câble

Rabat

UN

550  mm

C

100mm

Machine  à  laver

Positif

Aileron

Inverse

Moteur  sans  balais  3648880KV

Rabat

B

Position

4

Rabat Positif

Boulon  de  fixation  de  l'hélice

5

MG  numérique  17g  

MG  numérique  9g  

MG  numérique  9g  

MG  numérique  9g  

MG  numérique  9g  

MG  numérique  9g  

MG  numérique  9g  

MG  numérique  17g  

MG  numérique  9g



800mm

550  mm

Machine  à  laver

6

C

550  mm

750mm



Positif

400  mm

UN



Positif

Positif

Gouvernail

B

C

D

UN

Installer  une  hélice  sport  à  2  pales

Présentations  des  servos

Introduction  et  installation
Équipement  électronique

DANS

No.  d'aliment :  FLW302
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B

D

UN

C

F7F  Tigrecat 12

Et  insérez  la  chape  sur  le  cornet  
d’aileron.

1.  Utilisez  un  testeur  de  servo  ou  une  radio  pour  
centrer  le  bras  du  servo.

2.  Utilisez  2  vis  pour  fixer  le  servo  et  le  bras  du  

servo  sur  le  gouvernail.  (reportezvous  à  la  
photo  de  droite).

Étape  2

3.  Bouclez  le  câble  du  servo  jusqu'au  bout,  

après  avoir  installé  tous  les  servos,  collez  
l'autocollant.

C  Tige  de  poussée  du  gouvernail  
D  Avertisseur  de  gouvernail

4.Répétez  les  étapes  cidessus  pour

bras.

3.  Insertion  d'une  tige  de  poussée  latérale  sur  
le  bras  servo,  ajustez  sa  longueur.

1.  Utilisez  un  testeur  de  servo  ou  une  
radio  pour  centrer  le  servo.

Étape  1

Tige  de  poussée  de  l'aile  principale  C

CTige  de  poussée  de  l'élévateur  
DKlaxon  de  l'élévateur

1.  Utilisez  un  testeur  de  servo  ou  une  
radio  pour  centrer  le  bras  du  servo.

installer  de  l'autre  côté  le  servo.

3.  Appuyez  le  câble  du  servo  sur  le  chemin  

du  câble  du  servo.

2.  Utilisez  2  vis  pour  fixer  le  servo  sur  le

AServo  B

Vis  (PWA2.3x8  2  pièces)

Installez  le  servo  de  l'aile  principale  de  l'autre  
côté  et  le  servo  des  volets.

AServo

5.  Répétez  les  quatre  étapes  cidessus,

Et  insérez  la  chape  sur  le  cornet  
d’aileron.

2.  Utilisez  de  la  colle  pour  installer  le  servo  
et  le  klaxon  d'aileron  sur  l'aile  principale.

4.  Insertion  d'une  tige  de  poussée  latérale  sur  
le  bras  servo,  ajustez  sa  longueur.

Étape  1

DCuve  de  servo  d'aile  principale

support  de  servo  d'ascenseur.

la  tige  de  poussée  au  servo  et  au  servo

Étape  2

Klaxon  d'aileron  B

Vis  B  pour  

servo  A  (PWA2.3x8  2  pièces)

4.  Une  fois  la  colle  solidifiée,  connectez

UN

B

C

B
D

UN

C

D

Installer  les  servos  de  l'aile  principale

DANS

Installer  les  servos  d'ascenseur

Introduction  et  installation
Équipement  électronique

Installer  les  servos  de  direction
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Diamètre  de  tige  de  poussée  Ø1,5mm
80mm
( 31/8")

DANS

Tige  de  poussée  de  direction  du  nez

S

Boucle  en  C

Lors  de  l'installation,  veuillez  vérifier  la  position  plate  des  pièces  de  
rechange.  Lorsque  la  vis  est  fixée,  la  position  plate  doit  faire  face  au  trou  de  vis,  juste  
comme  ça,  elle  peut  être  fixée  avec  succès,  le

Printemps

Vis  JIMI

J.

F  

P.

Bras  rotatif  en  forme  de  L

,

Train  d'atterrissage  avantQ

Bras  rotatif

G

H

Anneau  en  forme  de  O

Jambe  de  force  du  train  avant

Q

N

UN  

R

L

AVEC

Note:

J

Vis

Vis  JIMI

M

Machine  à  laver

Vis

Rétracter  la  plaque  de  renfortP

K

B

DANS

Nom  et  spécifications  des  accessoires

UN

T

AVEC

Pilier  métallique

Poussoir

N

Supports  de  porte  de  train  d'atterrissage  avant

B

C

K

DANS

R.

Vis

Roulette  de  nez

DANS

ET

Fil  métallique  de  nez
Vis

DANS

D

ET  

JE  

g

Vis

D

S

Trappe  de  train  avant  type  A

T

Ô

les  pièces  de  rechange  ne  tournent  pas  et  ne  tombent  pas.

H

M

DANS

F

Servomoteur

L

O

C

je

(Ø70x20mm)
(Ø8xØ4,2x1mm)

(M3)

(PA1,4x12mm  2  pièces)
(PA3x8mm  4  pièces)

(M4x4mm)

(M3x3mm)
(PWA2,3x8mm  2  pièces)

(PWA3x12mm  4  pièces)

(PA1,7x10mm  4  pièces)

Étape  1 Étape  2 Étape  3

Étape  5

Assemblage  du  train  d'atterrissage  Veuillez  

assembler  et  démonter  le  train  d'atterrissage  avant  selon  la  photo  suivante.

Étape  4

Ensemble  train  d'atterrissage  avantEnsemble  train  d'atterrissage  avant

Étape  7

Étape  8

Étape  6

DANS
Équipement  électronique
Introduction  et  installation
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K

C

ET
D

UN

B

J.

je

H
F

g

Étape  3Étape  1 Étape  2

Étape  5Étape  4

P.

F7F  Tigrecat

Train  d'atterrissage  
Ming  Veuillez  assembler  et  démonter  le  train  d'atterrissage  arrière  selon  la  photo  suivante.

(M4x3mm)

(M4)

N

Plaque  de  renfort  rétractable  Train  

d'atterrissage  principal  
Trappe  du  train  d'atterrissage  

principal  Ressort  de  torsion  A  (Gauche)

Rétractation  électronique





Ô

J.

F

L

Roue  principale  (Ø85x26mm)

H



ET 



M



B

PrintempsP.

C

M





Vis  JIMI

L





Nom  et  spécifications  des  accessoires

Rondelle  (Ø10xØ5,2x1mm)

Ressort  de  torsion  B  (droit)

K

je



Vis  (PWA3x12mm)

Jambe  de  force  de  

l'engrenage  principal  Pièces  en  plastique  

de  l'engrenage  principal  Vis  (PWA1,7x5mm)

Boucle  en  C

D

N
g 

UN



Vis  (PA2.0x8mm)



Ô


DANS
Équipement  électronique
Introduction  et  installation
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